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SeGMo-System

SeGMo-System

Das SeGMo-System ist geeignet zur effizienten Integration
mehrerer Positionierantriebe und Positionsanzeigen in eine
Maschine oder Anlage.

Das System besteht aus folgenden Komponenten:

= SeGMo-Positioning:
Positionierantrieb zur vollautomatischen Formateinstel-
lung

= SeGMo-Assist:
Positionsanzeige fur manuelle Verstellvorgange

= SeGMo-Lib:
Vorgefertigte Funktionsbausteine zur Integration in die
Anlagensteuerung

= SeGMo-Support Tool:
Software zur erweiterten Inbetriebnahme und Konfigurati-
on

= SeGMo-ImgConv Tool:
Tool zur Konvertierung von Bilddateien in Piktogramme
fur SeGMo-Assist

= SeGMo-Service Tool:
Software zur erweiterten Inbetriebnahme und Konfigurati-
on von Industrial-Ethernet-Schnittstellen

SeGMo-Positioning
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SeGMo-Positioning

Die Positionierantriebe sind komplette mechatronische Sys-
teme mit batterielosem Multiturngeber, Getriebe und Mo-
tor sowie integrierter Leistungs- und Steuerungselektronik.
Diese bieten wir auch fiir den Standalone-Einsatz an. Mit
Nenndrehmomenten bis 18 Nm [13,28 ft+Ibf] decken sie den
fur Sekundarachsen typischen Leistungsbereich ab.

SeGMo-Assist

Die Positionsanzeigen erleichtern manuelle Verstellvorgan-
ge durch die Anzeige von Soll- und Istpositionen. Es stehen
Produkte fiir rotatorische und lineare Applikationen zur Ver-
fugung. Ein weiteres Produkt ohne Messsystem unterstiitzt
den Bediener zum Beispiel beim Format- oder Werkzeug-
wechsel.
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Uberblick Positionierantrieb

Uberblick Positionierantrieb

Allgemeines

Der SeGMo-Positioning bildet eine kompakte mechatroni-
sche Einheit, bestehend aus einem Brushless-DC-Motor, ei-
nem 32-Bit-Mikroprozessor, einer kompakten Leistungsend-
stufe und einem leistungsfahigen Getriebe sowie einem ma-
gnetisch-absoluten Multiturngeber.

Ein aktiver Systemschutz gegen thermische Uberlastung
und eine umfangreiche Systemsoftware erlauben lastab-
héngige Einschaltdauern deutlich Uber 25 % ED hinaus.

Das formsteife Aluminiumgehause bietet mit seiner hohen
Schutzart (IP 67) vielseitige Einsatzmoglichkeiten in unter-
schiedlichen Industriebereichen.

Merkmale

= Nenndrehmomente

5 Nm [3,69 ftelbf], 7 Nm [5,16 ftelbf], 10 Nm [7,38 fteIbf]
= Aluminiumgehause
= Betriebstemperaturbereich
-10°C ... +60 °C [14 °F ... 140 °F]
Brushless-DC-Motor
Batterieloser magnetisch-absoluter Multiturngeber
Schutzart IP 67
Integrierte Kommunikationsschnittstellen
CANopen (CiA 402); PROFIBUS-DP (V0/V1); EtherCAT;
10-Link; EtherNet/IP; Modbus/TCP; POWERLINK;
PROFINET IO / RT; sercos Il
= Wahlweise mit cULus Component Recognition

Vorteile

= Wahlweise Hybridkabel oder Steckerabgang

= Joystick fur einfache Inbetriebnahme

= Uberwachungseinrichtungen zur Unterstiitzung des
storungsfreien Betriebs

= Nach Einschalten der Spannungsversorgung direkt
einsetzbar durch absolute Positionserkennung des
magnetisch-absoluten Multiturngebers

= Elektrisch wartungsfrei

= Wartungsfreies Getriebe durch Dauerfettschmierung

Einsatzgebiete

= Verpackungsmaschinen

= Nahrungsmittel- und Abfillanlagen

= Holz- und Kunststoffbearbeitungsmaschinen
= Druck- und Buchbindemaschinen

= Weitlaufige Produktionsanlagen

o Alle in diesem Dokument genannten Warenzei-

chen/Marken sind Eigentum der jeweiligen Inha-
ber. Geschutzte Warenzeichen/Marken sind in die-
sem Dokument nicht als solche gekennzeichnet.
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Beschreibung

Beschreibung

Allgemeine Beschreibung

Der Positionierantrieb gehért zur Produktgruppe SeG-
Mo-Positioning und ist eine Komponente des SeGMo-Sys-
tems. Er ist eine intelligente Verstelleinheit zur Montage an
ein Maschinenwellenende oder Anbau an eine Maschinen-
welle oder Spindel.

Der Positionierantrieb setzt empfangene Fahrbefehle in ei-
ne mechanische Drehbewegung um und treibt so eine Ma-
schinenwelle an. Ein Mitdrehen des Positionierantriebs mit
der Maschinenwelle wird durch Montage einer Drehmo-
mentstutze verhindert.

Aufbau

Der Positionierantrieb bendétigt zwei Versorgungsspannun-
genvon 24V ... 30 V DC. Die Versorgungsspannung Lo-
gikkreis versorgt die Steuerungselektronik und die Versor-
gungsspannung Leistungskreis versorgt die Leistungselek-
tronik fir den Motor.

Der Positionierantrieb ist mit einer mechanischen Not-
Handverstellung ausgestattet, um im Stoérungsfall, zum Bei-
spiel bei Spannungsausfall, den Positionierantrieb zu beta-
tigen. Die mechanische Not-Handverstellung darf bei Posi-
tionierantrieben mit Haltebremse nicht betatigt werden, dies
fuhrt zu einer Beschadigung des Positionierantriebs!

Die optionale Haltebremse garantiert auch bei Schock- und
Vibrationsbelastungen, insbesondere bei vertikalen Maschi-
nenwellen, einen zuverlassigen Halt.

Uber den Servicestecker (Mini-USB) kann der Positionier-
antrieb mit dem SeGMo-Support Tool konfiguriert werden.

Das formsteife Gehause aus eloxiertem Aluminium erreicht
durch den Wellendichtring die Schutzart IP 67.

Der Positionierantrieb erfordert den Anschluss einer Funk-
tionserdungsleitung. Der Anschluss erfolgt Gber einen Ge-
windestift (M4). Wir empfehlen einen Leitungsquerschnitt
von 4 mm2 [12 AWG].

Standalone-Einsatz

Positionierantriebe mit Anschlusstechnik ST/SL sind fiir den
Standalone-Einsatz vorgesehen und kénnen direkt mit ei-
ner Anlagensteuerung verbunden werden. Positionierantrie-
be mit Anschlusstechnik ST unterstiitzen Feldbusprofile und
Industrial-Ethernet-Protokolle. Positionierantriebe mit An-
schlusstechnik SL unterstiitzen 10-Link.

Positionierantriebe mit Anschlusstechnik ST und integrier-
tem Feldbus verfuigen iber Drehschalter zur Einstellung
von Busadresse und Baudrate sowie einen Joystick. Bei der
Inbetriebnahme kann der Positionierantrieb tiber den Joy-
stick, ohne vorangegangene Programmierung der Anlagen-
steuerung, betrieben werden.

Der Tippbetrieb mit dem Joystick ist nur im Service-Modus
moglich. Alle Elemente sind auf der Rickseite zuganglich.

SeGMo-Positioning GEL 6113

Einsatz mit einer SeGMo-Box

Der Positionierantrieb wird iber SeGMo-Connect mit einer
SeGMo-Box verbunden. Das Hybridkabel SeGMo-Connect
Ubernimmt die Buskommunikation und die Spannungs-
versorgung des Positionierantriebs. Der Positionierantrieb
kommuniziert Uber das systeminterne Feldbusprofil (Kom-
munikationsschnittstelle CO) mit der SeGMo-Box. Wahl-
weise ist er mit Hybridkabel (Anschlusstechnik H1/H2/H3/
S$1/S2/S3/Vx/xx) oder Steckeranschluss (Anschlusstechnik
HS) lieferbar.

Der Positionierantrieb mit Anschlusstechnik Vx ist vorkon-
fektioniert und kann direkt an die SeGMo-Box GEL 6505
angeschlossen werden.

Allgemeines zu SeGMo-Connect

Anschlusszubehor fiir den Anschluss an die SeGMo-
Box

Das Hybridkabel SeGMo-Connect ist fir den bewegten Ein-
satz in Schleppketten ausgelegt. Es ist in den Produktvari-
anten lebensmitteltauglich, halogenfrei und als cULus Re-
cognized Component lieferbar. Das Hybridkabel ist unter
dem AuRenmantel geschirmt. Der innenliegende Kommuni-
kationsstrang wird vollstandig isoliert gefiihrt und ist mehr-
fach geschirmt.

Alle Positionierantriebe sind mit Hybridkabel und Steckver-
binder lieferbar und kénnen (ber die frei konfektionierbaren
und vormontierten Hybridkabel schnell und einfach an die
SeGMo-Box angeschlossen werden.

Die Steckverbinder mit Schnellkupplung erlauben bei War-
tungs- und Servicearbeiten eine sichere und schnelle Tren-
nung von der Spannungsversorgung. Zum Anschluss sind

konfektionierbare Hybridkabel lieferbar.

Anschlusszubehor fiir Standalone-Varianten mit Indus-
trial-Ethernet- oder Feldbus-Schnittstellen

Fir den Standalone-Einsatz von Positionierantrieben sind
Gegenstecker und Kabel zur Spannungsversorgung liefer-
bar.

Nahere Informationen zum Anschlusszubehér SeGMo-Con-
nect finden Sie in der ,Technischen Information BZK".

SeGMo-Service Tool

Das SeGMo-Service Tool bietet folgende Funktionen:
= Kommunikationsschnittstelle IP:
— IP-Adresse einstellen.
(Netzwerkverbindung)
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Beschreibung

Magnetisch-absoluter Multiturngeber

Ein magnetisch-absoluter Multiturngeber macht Referenz-
fahrten nach einem Spannungsausfall oder ,NOT-HALT*
Uberflissig. Durch den batterielosen Multiturngeber erkennt
der Positionierantrieb seine Position nach Einschalten der
Spannungsversorgung und ist direkt einsatzbereit.

Im ausgeschalteten Zustand kann die Abtriebswelle um 57
Umdrehungen verstellt werden, ohne dass die Absolutposi-
tion verloren geht.

Der Multiturngeber widersteht hohen Schock-/Vibrationsbe-
lastungen.

Betriebsarten

Der Positionierantrieb ist nicht fiir den Dauerbetrieb bei
Nenndrehmoment ausgelegt.

Der Positionierantrieb ist fiir den Kurzzeitbetrieb bei Nenn-
drehmoment ausgelegt. Folgende Intervalle sind gultig fur
eine Einschaltdauer (ED) von

= ED =25 % bei 100 % Lastmoment, Nennbetriebsart S2
.Basiszeit 4 Minuten: Einschaltdauer (ED) = 1 Minute,
Pausendauer (PD) = 3 Minuten®

= ED < 50 % bei reduziertem Lastmoment, abhangig von
Umgebungsparametern und Applikation

Andere Betriebsarten sind durch eine 12t- und Temperatur-
Uberwachung sowie eine einstellbare Strombegrenzung ab-
gesichert. Ein kurzzeitig erhdhtes Losbrechmoment wird im
Rahmen dieser Absicherung zugelassen.

Betriebssicherheit

Wichtige Parameter werden Uberwacht und der Positionier-
antrieb so aktiv vor Uberlastung geschiitzt. Folgende Uber-
wachungseinrichtungen unterstitzen den stérungsfreien
Betrieb:

= Sanftanlauf und -auslauf Gber Beschleunigungs- und Ver-
zbgerungsrampen

= Uber-/Unterspannungserkennung der Versorgungsspan-
nungen (Leistungskreis und Logikkreis)

= Schleppfehlererkennung (Abtriebs- zu Motorwelle)

= Temperaturliiberwachung der Leistungsendstufe und des
Gehauseinnenraums

« Uberlastungsschutz des Motors und der Leistungsend-
stufe durch 12t-Uberwachung und in Kombination mit der
SeGMo-Box durch den maximalen Strom

¢\, LENORD
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Benannte Teile

Positionierantrieb mit Anschlusstechnik HS,
Drehmomentstiitze links und Klemmkupplung

Ruckseite

Gehause

Drehmomentstlitze (optional)

Gleitlager (optional)

Bereich fir Warnaufkleber

Anschluss SeGMo-Connect (optional),
Anschlusstechnik H1/H2/H3/HS/S1/S2/S3/Vx/xx
Abtriebswelle

Klemmkupplung (Montagezubehdr)

Stand 2026-10-06
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Beschreibung

Montage

Das Montagekonzept sieht eine Fest-Los-Lagerung vor.
Uber das Festlager tragt die Maschinenwelle die Masse
des Positionierantriebs. Hierfiir wird der Positionierantrieb
Uber eine kraftschliissige Verbindung direkt tber die Durch-
gangshohlwelle mit einer Klemmkupplung auf die Maschi-
nenwelle montiert. Die Drehmomentstiitze verhindert ein
Mitdrehen des Positionierantriebs und kompensiert als Los-
lager gegebenenfalls an der Abtriebswelle auftretende Un-
wuchtbewegungen. Form und Ausfiihrung der Drehmo-
mentstitze sind anwendungsbezogen. Zur Montage steht
diverses Montagezubehor zur Verfiigung.

Aufnahme von Unwuchtbewegungen am Loslager
(Beispiel mit Standard-Drehmomentstiitze von
Lenord+Bauer)

Ilj T

1 i

Maschinenwelle
Drehmomentstitze
Gleitlager
Schaftschraube

A OON -
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Technische Daten

Technische Daten

Positionierantrieb

Nenndrehmoment (Bauform) 05 (K) 07 (K) 10 (L)

Elektrische Daten

Versorgungsspannung Logikkreis 24V ...30VDC
(Nennversorgungsspannung: 24 V DC)

Versorgungsspannung Leistungskreis 24V ...30VDC
(Nennversorgungsspannung: 24 VV DC)
(® Maximale Motordrehzahl ist spannungsabhéngig!)

Maximale Stromaufnahme Logikkreis (1) (2) 400 mA

Stromaufnahme Leistungskreis (1) (2) 20A(7,0A) 28A(7,5A) 4,1 A (10 A)
(Maximale Stromaufnahme Leistungskreis)

Einschaltdauer ED in % (lastabhangig) (1) = ED =25 % bei 100 % Lastmoment, Nennbetriebsart S2

.Basiszeit 4 Minuten: Einschaltdauer (ED) = 1 Minute,
Pausendauer (PD) = 3 Minuten*

= ED =< 50 % bei reduziertem Lastmoment, abhangig von Umgebungs-
parametern und Applikation

Kommunikationsschnittstellen CANopen (CiA 402); PROFIBUS-DP (V0/V1); EtherCAT; I0-Link;
EtherNet/IP; Modbus/TCP; POWERLINK; PROFINET IO / RT; sercos I

Mechanische Daten

Nenndrehmoment Abtriebswelle (1) 5 Nm bei 55 min-1 7 Nm bei 55 min-1 10 Nm bei 55 min-1
[3,69 fteIbf bei 55 rpm]  [5,16 ftelbf bei 55 rpm]  [7,38 ft+Ibf bei 55 rpm]

Abtriebswelle Durchgangshohlwelle d,, = 20,2 mm [0,8 in]

Gehausematerial Aluminium, eloxiert

Gehauseabmessungen 60 mm [2,36 in] x 100 mm [3,94 in] x L1 (3)

(ohne Montage- und Anschlusselemente)

Masse (4) 22,33 kg [5,14 Ib]

Auflésung 1000 Inkremente pro 360°

Erfassungsbereich des Messsystems = Unter Spannung: Unendlich

= Im spannungslosen Zustand: 114 Umdrehungen

Arbeitstemperaturbereich 0°C ... +60 °C [32 °F ... 140 °F]
Betriebstemperaturbereich -10°C ... +60 °C [14 °F ... 140 °F]
Lagertemperaturbereich -20°C ... +85°C [4 °F ... +185 °F]
Maximale relative Luftfeuchte 95 %
Betauung Nicht zulassig (Betauungsschutz auf Anfrage)
Schutzart () IP 67, DIN EN 60529:2014-09, Wellendichtring (Material: FKM)
Isolationsfestigkeit \2 x 500 V DC; gemaR DIN EN 61439-1:2012-06
Stand 2026-10-06 www.lenord.de 7
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Technische Daten SeGMo-Positioning GEL 6113

Nenndrehmoment (Bauform) 05 (K) 07 (K) 10 (L)

EMV (6) Storfestigkeit
DIN EN 61000-6-1:2007-10, EN 61000-6-1:2007
DIN EN 61000-6-2:2006-03 + Berichtigung 1:2011-086,
EN 61000-6-2:2005 + AC:2005
10-Link:
DIN EN 61000-4-5:2019-03 (+1 kV Line-Earth/+0,5 kV Line-Line)
Stéraussendung
DIN EN 61000-6-3:2011-09 + Berichtigung 1:2012-11,
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011 + AC:2012,
DIN EN 61000-6-4:2011-09, EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

Vibrationsfestigkeit 50 m/s2 [164,04 ft/s2] (= 5g), 10 ... 50 Hz;
gemaR DIN EN 60068-2-6:2008-10
Schockfestigkeit 150 m/s2 [492,13 ft/s2] (= 159);

gemal DIN EN 60068-2-27:2010-02
Gerauschemission (7) 65 dB
Daten fiir ,,cULus Recognized Component“ (Ausfiihrung C)

cULus Recognized Component, E196161 UL 61800-5-1
CSA C22.2 Nummer 274-13

Eingangsspannung (Leistungskreis) U,y (8) 24V ...30VDC

Eingangsleistung (Leistungskreis), 65 VA [0,09 hp] 80 VA [0,11 hp]
Dauerbetrieb

Eingangsleistung (Leistungskreis), 80 VA [0,11 hp] 100 VA [0,13 hp]

Einschaltdauer (ED) = 1 Minute,
Pausendauer (PD) = 3 Minuten

Gehauseschutzklasse (5) Typ 1

Arbeitstemperaturbereich 0°C ... +55°C[32 °F ... 131 °F]
Betriebstemperaturbereich -10 °C ... +55°C [14 °F ... 131 °F]
Europaischer Wirtschaftsraum Konformitat geman

= EMV-Richtlinie 2014/30/EU
= Maschinen-Verordnung (EU) 2023/1230
= Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

43

USA und Kanada Ausfiithrung C:
Zertifizierung cULus Recognized Component
c“us

(1) Bei Nennversorgungsspannung

(2) Externe Sicherung erforderlich

(3) Abhangig von Bauform und Option (MaB L1: siehe ,Einbaumale”, Seite 29)
(4) Abhangig von Bauform, Anschlusstechnik und Option

(5) Die Schutzart/Gehauseschutzklasse wird nur eingehalten, wenn alle Blindstopfen eingeschraubt sind und alle nicht verwendeten Steckverbinder (An-
schlusstechnik ST/SL) abgedeckt sind.

(6) Nur geschirmte Leitungen verwenden (gilt nicht fiir Anschlusstechnik SL).
(7) Gemessen im Abstand von 1,0 m [39,37 in] bei Nennlast und Nenngeschwindigkeit
(8) Entspricht der Versorgungsspannung Leistungskreis

=<}
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Technische Daten

Steckverbinder und Kabel
Anschlusstechnik H1/H2/H3

Kupplung/Stecker (Steckverbindergrofie M23)
Bemessungsspannung

Strombelastbarkeit

Kontaktart (Kupplung/Stecker)
Gehausematerial Kupplung/Stecker

Material der Uberwurfmutter
Umgebungstemperatur

Schutzart
(Im verschraubten Zustand, nach
DIN EN 60529/DIN 40050)

Steckzyklen
Vibrationsfestigkeit

Zertifizierung

Anschlusstechnik HS/S1/S2/S3

Kupplung/Stecker (SteckverbindergréfRe M17)
Bemessungsspannung

Strombelastbarkeit

Kontaktart (Kupplung/Stecker)
Gehausematerial Kupplung/Stecker
Umgebungstemperatur

Schutzart
(Im verschraubten Zustand, nach
DIN EN 60529/DIN 40050)

Steckzyklen

Zertifizierung

Anschlusstechnik H1/H2/H3/S1/S2/S3/Vx/xx

¢, LENORD
& +BAUER

Maximal 30 V AC/DC

Nach DIN EN 60512
Stiftkontakt/Buchsenkontakt
Messing vernickelt

Messing vernickelt

-20 °C ... +130 °C [-4 °F ... 266 °F]
IP 66/IP 67

> 500
< 200 m/s2 [656,17 ft/s2]
cULus Recognized Component (Nr. E247738)

Maximal 30 V AC/DC

Nach DIN EN 60512

Stiftkontakt/Buchsenkontakt

Messing, Zinkdruckguss und kunststoffummantelt
-20 °C ... +130 °C [-4 °F ... 266 °F]

IP 66/IP 67

> 500
cULus Recognized Component (Nr. E247738)

Hybridkabel

Kabelmantel
Kabeleigenschaften
Schleppkettentauglich
Lebensmitteltauglich
Halogenfrei
Kabeldurchmesser (d)

Biegeradius

Maximale Betriebsspitzen-
spannung

Temperaturbereich

Ausfiihrung 0
(Standard)

PUR, schwarz, glanzend
Geschirmt

Ja

Ja

Nein

9,5 mm [0,37 in]

Dauerflexibel: 10 x d
Fest verlegt: 5 x d

350 V CAN-Bus
30 V DC (Logik/Leistung)

-40 °C ... +80 °C
[-40 °F ... +176 °F]

Ausfiihrung 1
(Einzelabsicherung)

PUR, schwarz, matt
Geschirmt

Ja

Nein

Ja

9,5 mm [0,37 in]

Dauerflexibel: 15 x d
Frei beweglich: 10 x d
Fest verlegt: 5 x d

350 V CAN-Bus
30 V DC (Logik/Leistung)

-40 °C ... +80 °C
[- 40 °F ... +176 °F]

Ausfliihrung C
(cULus Recognized Compo-
nent)

PUR, schwarz, matt
Geschirmt

Ja

Nein

Ja

9,5 mm [0,37 in]

Dauerflexibel: 15 x d
Frei beweglich: 10 x d
Fest verlegt: 5 x d

300 V CAN-Bus
30 V DC (Logik/Leistung)

-40 °C ... +80 °C
[- 40 °F ... +176 °F]
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Ubersicht Anschlusstechniken SeGMo-Positioning GEL 6113

Ubersicht Anschlusstechniken

Anschlusstechnik

ST Vx XX
Kabellange wahlbar: Kabellange wahlbar:
maximal 20 m [787,40 in] 1 m bis 20 m
[39,37 in bis 787,40 in]
Standalone-Einsatz Standalone-Einsatz Anschluss an SeGMo-Box Anschluss an SeGMo-Box
GEL 6505 GEL 6505
Steckerabgang Steckerabgang Hybridkabel mit Hybridkabel mit offenem
Federzugklemmen fir den Kabelende

SeGMo-Box - Anschluss
© ©

Kommunikationsschnittstellen:

CO (CANopen) IL (I0-Link) CO (CANopen) CO (CANopen)
DP (PROFIBUS-DP)

EC (EtherCAT)

IP (EtherNet/IP)

MB (Modbus/TCP)

PL (POWERLINK)

RT (PROFINET IO / RT)

SC (sercos lll)

Anschlusstechnik

H1: Kabellange 30 cm [11,81 in] S$1: Kabellange 30 cm [11,81 in]

H2: Kabellange 50 cm [19,69 in]
H3: Kabellange 100 cm [39,37 in]

S2: Kabellange 50 cm [19,69 in]
S3: Kabellange 100 cm [39,37 in]

Anschluss an SeGMo-Box GEL 6505 tiber SeGMo-Connect (Hybridkabel BZK)

Hybridkabel mit M23-Steckverbinder M17-Einbaudose mit Stiftkontakten Hybridkabel mit M17-Steckverbinder
(Kupplung mit Stiftkontakten) (Kupplung mit Stiftkontakten)

(AR

Kommunikationsschnittstellen:
CO (CANopen) CO (CANopen) CO (CANopen)

10 Technische Information | D-01T-6113
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Anschlusstechnik ST / +BAUER

Anschlusstechnik ST
Benannte Teile

Rickseite, Beispiel fur Kommunikationsschnittstelle PROFIBUS-DP (DP)

Status-Anzeige — Gerat (LED1)

Status-Anzeige — Kommunikation (LED2)
Steckverbinder M12: Kommunikationsschnittstelle (IN)
Steckverbinder M12: Kommunikationsschnittstelle
(OUT)

Gewindestift M4 (Funktionserde)

Herausdrehbarer Blindstopfen fiir Einstellelemente
Herausdrehbarer Blindstopfen fiur manuelle Verstellung
Steckverbinder M23: Spannungsversorgung

= Versorgungsspannung Logikkreis
= Versorgungsspannung Leistungskreis
Die Leuchtzustande der LEDs hangen von der ver-
wendeten Kommunikationsschnittstelle ab.
o 7\

Einstellelemente fiir Kommunikationsschnittstellen CANopen (CO) und PROFIBUS-DP (DP)

A OWON -

o ~NOoO O,

Not-Handverstellung
Drehschalter Busadresse 1er-Stelle
Servicestecker (Mini-USB)
Drehschalter Konfiguration
0...8 Baudrate
9 Service-Modus
= Kein Busbetrieb
= Tippbetrieb Uber Joystick mdglich
e Drehschalter Busadresse 10er-Stelle

o0 oW

Joystick

a  Tippbetrieb Linkslauf

b  Fehlerquittierung (Druck)
c  Tippbetrieb Rechtslauf

Der Joystick kann nur im Service-Modus verwen-
det werden.

Tippbetrieb: Joystick in die angegebene Pfeilrich-
tung bewegen.

Stand 2026-10-06 www.lenord.de 1
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Anschlusstechnik ST SeGMo-Positioning GEL 6113

Einstellelemente fiir Kommunikationsschnittstellen
EtherCAT (EC), EtherNet/IP (IP), Modbus/TCP (MB), POWERLINK (PL), PROFINET IO / RT (RT), sercos Il (SC)

a  Not-Handverstellung
b  Servicestecker (Mini-USB)
c  Taster fiir Servicezwecke

0 Der Taster darf nur von Lenord+Bauer betéatigt

ooaos b werden.
EF
Anschlussbelegungen
Spannungsversorgung
M23
Pin-Bezeichnung  Signalbezeichnung
1 + 24 V Logik
2 GND Logik
6 + 24 V Leistung
8 GND Leistung

0 Die GND-Signale sind intern im Positionierantrieb

. o verbunden.
Einbaudose mit Stiftkontakten

(Steckansicht)

Kommunikationsschnittstelle CANopen (CO)

M12 A-codiert
Pin-Bezeichnung  Signalbezeichnung IN/OUT
10 5 04 1 Kabelschirm
©) .
20 03 2 Nicht belegt
3 CAN-GND
IN ouT 4 CAN-High
Stiftkontakt/Buchsenkontakt 5 CAN-Low
(Steckansicht)

12 Technische Information | D-01T-6113



Anschlusstechnik ST

Kommunikationsschnittstelle PROFIBUS-DP (DP)

M12 B-codiert
1o 5 04
1o}
26 03
IN ouT

Stiftkontakt/Buchsenkontakt

(Steckansicht)

Kommunikationsschnittstellen

Pin-Bezeichnung
1

2
3
4
5
Pin-Bezeichnung

1

2
3
4
5

¢\, LENORD
& +BAUER

Signalbezeichnung IN
Nicht belegt
A-Leitung

Nicht belegt
B-Leitung

Kabelschirm

Signalbezeichnung OUT
5V Busspannung
A-Leitung

GND Bus

B-Leitung

Kabelschirm

EtherCAT (EC), EtherNet/IP (IP), Modbus/TCP (MB), POWERLINK (PL), PROFINET IO / RT (RT), sercos Il (SC)

2 x M12 D-codiert

Switch-Buchsen
(Steckansicht)

Pin-Bezeichnung
1

2
3
4

Signalbezeichnung IN/OUT
Transmission Data+
Receive Data+
Transmission Data-

Receive Data-

Stand 2026-10-06
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Anschlusstechnik ST SeGMo-Positioning GEL 6113

Anschlusszubehor

Weiteres Anschlusszubehor (zum Beispiel Feldbuskabel oder Kupplungen) auf Anfrage

Bezeichnung Artikel-Nummer
Gegenstecker PROFIBUS-DP, M12, B-codiert Eingang (Buchsenkontakt) (1) FS3016
Gegenstecker PROFIBUS-DP, M12, B-codiert Ausgang (Stiftkontakt) (1) FS3017
Abschlusswiderstand PROFIBUS-DP, M12, B-codiert (Stiftkontakt) (1) FS3041
PROFIBUS-DP, 1 Steckverbinder, Stiftkontakt, 10 m [393,70 in] Kabel (1) FS3024
PROFIBUS-DP, 1 Steckverbinder, Buchsenkontakt, 10 m [393,70 in] Kabel (1) FS3025
PROFIBUS-DP, 1 Steckverbinder, Stiftkontakt, 2 m [78,74 in] Kabel (1) FS3026
PROFIBUS-DP, 1 Steckverbinder, Buchsenkontakt, 2 m [78,74 in] Kabel (1) FS3027
PROFIBUS-DP, 2 Steckverbinder, Buchsenkontakt/Stiftkontakt, 2 m [78,74 in] Kabel (1) FS3028
Gegenstecker CANopen, M12, A-codiert Eingang (Buchsenkontakt) (1) FS3020
Gegenstecker CANopen, M12, A-codiert Ausgang (Stiftkontakt) (1) FS3021
Abschlusswiderstand CANopen, M12, A-codiert (Stiftkontakt) (1) FS3040
Gegenstecker Industrial Ethernet Ein-/Ausgang, M12, D-codiert (Stiftkontakt) (1) FS3039
Netzwerkkabel Ethernet, M12 D-codiert (Stiftkontakt) auf RJ45, 3 m [118,11 in] Kabel (1) BK6921
.Gegenstecker Spannungsversorgung“ M23 (Buchsenkontakt) FS3038
.Gegenstecker Spannungsversorgung“ M23 (Buchsenkontakt, 90° abgewinkelt) FS3067

Spannungsversorgungskabel M23 (Buchsenkontakt) und offenes Kabelende (SeGMo-Connect) BZK23S1A_ _ L (a)

Spannungsversorgungskabel M23 (Buchsenkontakt, 90° abgewinkelt) und offenes Kabelende BZK23S2A L (a)
(SeGMo-Connect)

(@) Fur _ _ Kabellange in Metern angeben: mindestens 3 m [118,11 in]/maximal 20 m [787,40 in]

(1) Nicht UL-zertifiziert

14 Technische Information | D-01T-6113



Anschlusstechnik ST

Ubersicht Spannungsversorgungskabel

¢\, LENORD
& +BAUER

Spannungsversorgungskabel M23 (SeGMo-Connect, siehe Technische Information BZK)
L

Beispiel Spannungsversorgungskabel BZK23S1A_ _

(_ _=Lange in Metern)

Gegenstecker Spannungsversorgung

Technische Daten

Spannungsversorgungskabel fiir Positionierantriebe
Positionierantrieb

1a Positionierantrieb

1b  Steckverbinder M23: Spannungsversorgung

Spannungsversorgungskabel BZK23S1A_ _ L
2a Steckverbinder 2: L
(offenes Kabelende)
2b Steckverbinder 1/Stecker-Bauform S$1
(,Gegenstecker Spannungsversorgung®, gerade mit
Buchsenkontakten)
2c Ausfihrung: A
(Spannungsversorgungskabel: 16 AWG cULus Listed)

.Gegenstecker Spannungsversorgung* (SteckverbindergrofRe M23)

Bemessungsspannung
Maximaler Anschlussquerschnitt
Kontaktart

Gehausematerial
Umgebungstemperatur

Schutzart
(Im verschraubten Zustand, nach
DIN EN 60529/DIN 40050)

Steckzyklen

Zertifizierung

150 V

6 x 1,0 mm2 [18 AWG]/3 x 2,5 mm2 [14 AWG]
Buchsenkontakt

Metall (GD-Zn/CuZn Ni)

-40 °C ... +100 °C [-40 °F ... 212 °F]

IP 67

50
cULus Recognized Component (Nr. E153698)

Stand 2026-10-06
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Anschlusstechnik ST SeGMo-Positioning GEL 6113

Anschlussbelegung

Gegenstecker Spannungsversorgung
M23

Buchsenkontakt
(Steckansicht)
51 [2.01] M23 x 1
-t Lo P
Pin-Bezeichnung  Signalbezeichnung
i
— 1 + 24V Logik
<y = °
Sih \ A\ 6 + 24V Leistung
! 8 GND Logik und GND Leistung

5 22[0.87]

Artikel-Nummer: FS3038

0 Die GND-Signale sind intern im Positionierantrieb
Alle Malke in Millimetern [inches]

verbunden.

Der Kabelschirm ist mit dem metallischen Steck-

50.51.99] = —(2410.94] verbinder-Gehause verbunden.
M23 x 1
A
— 10‘6
©o N g\ '
S = &
A

60 [2.36]

e($2210.87]

Artikel-Nummer: FS3067
Alle MaRe in Millimetern [inches]
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Anschlusstechnik SL / +BAUER

Anschlusstechnik SL

Benannte Teile

Rickseite

Status-Anzeige — 10-Link-Status (LED1)
Status-Anzeige — |0-Link-Kommunikation (LED2)
Steckverbinder M12: Kommunikationsschnittstelle
Gewindestift M4 (Funktionserde)

Herausdrehbarer Blindstopfen fir Einstellelemente
Herausdrehbarer Blindstopfen fiir Servicezwecke
Steckverbinder M12: Spannungsversorgung

= Versorgungsspannung Logikkreis

= Versorgungsspannung Leistungskreis

NoO b, WN -

Einstellelemente fiir Kommunikationsschnittstelle 10-Link (IL)

@ a  Not-Handverstellung
b  Servicestecker (Mini-USB)

Servicezwecke fir Kommunikationsschnittstelle 10-Link (IL)

, a Taster fir Servicezwecke
Der Taster darf nur von Lenord+Bauer betatigt
Q 4 o a3 werden.

Stand 2026-10-06 www.lenord.de 17
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Anschlusstechnik SL

Anschlussbelegungen

Spannungsversorgung

M12 L-codiert

A =

Stiftkontakt
(Steckansicht)

Kommunikationsschnittstelle 10-Link (IL)

M12 A-codiert

®5®
(0]
o o]
3 4

Stiftkontakt
(Steckansicht)

Anschlusszubehor

Bezeichnung
10-Link

Pin-Bezeichnung
1

2
3
4
FE

Steckergehause

Pin-Bezeichnung
1

2
3
4
5

Steckergehause

SeGMo-Positioning GEL 6113

Signalbezeichnung
+ 24 V Logik

GND Leistung
GND Logik

+ 24V Leistung
Funktionserde

Funktionserde

Signalbezeichnung
Ug

Nicht belegt

GND

I0-Link C/Q

Nicht belegt

Funktionserde

Artikel-Nummer

ZB Kabel |0-Link 2 m [78,74 in] M12
ZB Kabel |0-Link 5 m [196,85 in] M12
ZB Kabel 10-Link 10 m [393,70 in] M12

ZBSGX11
ZBSGX12
ZBSGX13

18
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Anschlusstechnik H1/H2/H3/S1/S2/S3/Vx/xx

¢\, LENORD
& +BAUER

Anschlusstechnik H1/H2/H3/S1/S2/S3/Vx/xx

Benannte Teile

Rickseite

A WN -

®
!
(&)}

Einstellelemente fiir Kommunikationsschnittstelle CANopen (CO)

o0 oo

Servicezwecke fir Kommunikationsschnittstelle CANopen (CO)

gD

Status-Anzeige — Gerat (LED1)

Status-Anzeige — Kommunikation (LED2)
Gewindestift M4 (Funktionserde)

M16 Kabelverschraubung (Box-Anschluss):

= Spannungsversorgung

= Kommunikationsschnittstelle

Herausdrehbarer Blindstopfen fir Einstellelemente
Herausdrehbarer Blindstopfen fiir Servicezwecke

Not-Handverstellung
Drehschalter Busadresse 1er-Stelle
Servicestecker (Mini-USB)
Drehschalter Konfiguration
0...8 Baudrate
9 Service-Modus
= Kein Busbetrieb
= Tippbetrieb tUber Joystick mdglich
Drehschalter Busadresse 10er-Stelle

Taster fir Servicezwecke

Der Taster darf nur von Lenord+Bauer betatigt
O 18 4 werden.

Stand 2026-10-06
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Anschlusstechnik H1/H2/H3/S1/S2/S3/Vx/xx SeGMo-Positioning GEL 6113

Anschlussbelegung fiir Anschlusstechnik Vx/xx

Spannungsversorgung und Kommunikationsschnittstelle CANopen (CO)

Anschlusstechnik xx: Anschlusstechnik Vx: Signalbezeich-
Offenes Kabelende Vorkonfektioniert fir GEL 6505 nung
Aderfarbe/ Querschnitt  Querschnitt  Querschnitt  4-polige 4-polige
Ader-Nummer  Ausflihrung  Ausflihrung  Ausfiihrung Federzugklemme  Federzugklemme
0 1 (o3 (interne Kommuni-  (Spannungsversor-
kation Positionier-  gung Positionier-
antriebe) antriebe)

Pin-Bezeichnung
Pin-Bezeichnung

Rot/1 0,5 mm2 0,5 mm2 0,5 mm2 - 3 +24 V Logik
[20 AWG] [20 AWG] [20 AWG]

Rot/2 1,5 mm2 1,5 mm2 2,5 mm2 - 1 +24 V Leistung
[16 AWG] [16 AWG] [14 AWG]

Schwarz/2 1,5 mm2 1,5 mmz2 2,5 mm2 - 2 GND Leistung
[16 AWG] [16 AWG] [14 AWG]

Schwarz/1 0,5 mm2 0,5 mm2 0,5 mm2 - 4 GND Logik

[20 AWG] [20 AWG] [20 AWG]

Schwarz 0,14 mm2 0,14 mmz2 0,14 mm2 1 - CAN-GND
[26 AWG] [26 AWG] [26 AWG]

Grin 0,25 mm2 0,25 mm2 0,25 mm2 3 - CAN-Low
[24 AWG] [24 AWG] [24 AWG]

Gelb 0,25 mm2 0,25 mm2 0,25 mm2 2 - CAN-High

[24 AWG]  [24AWG]  [24 AWG]

Anschlusszubehor fiir Anschlusstechnik xx

Bezeichnung Artikel-Nummer
SeGMo-Box GEL 6505 mit Ausfiihrung N/U 89070
SeGMo-Box GEL 6505 mit Ausfiihrung C ZB6505UL01
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Anschlusstechnik H1/H2/H3/S1/S2/S3/Vx/xx

Anschlussbelegung fiir Anschlusstechnik H1/H2/H3

Spannungsversorgung und Kommunikationsschnittstelle CANopen (CO)

M23

Kupplung mit Stiftkontakten

(Steckansicht)

BV

<« M23 x1

— —
72[2.83]

Alle MaRe in Millimetern [inches]

Anschlusszubehor fiir Anschlusstechnik H1/H2/H3

SeGMo-Connect, siehe Technische Information BZK

I

I

I

I

I

H1: 30 cm [11.81 inch] !

H2: 50 cm [19.69 inch] ! optional

H3: 100 cm [39.37 inch] | BZK23S0ONxxK
BZK23S0UxxK
M23 BZK23S0CxxK

E)J)-

&émb

xx = Lange in Metern

# " LENORD

& +BAUER
Pin-Bezeichnung  Signalbezeichnung
A +24 V Logik
B GND Logik
C GND Leistung
D +24 V Leistung
E Kabelschirm
7 CAN-High
8 CAN-GND
9 CAN-Low
S CAN Schirm
BZK23SONxxK
BZK23S0UxxK
BZK23SONxxL
BZK23S0UxxL
BZK23S0CxxL
B)r——<
BZK23S0ONxxV
BZK23S0UxxV 2 SeGMo-Box
— 3y
.__ mp GEL6505______ N
@ QMJ» GEL6505______ U
BzK2 \Y
380%)0( i £ »SeGMo-Box
D r J» 479 GEL6S05__C

Stand 2026-10-06
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Anschlusstechnik H1/H2/H3/S1/S2/S3/Vx/xx SeGMo-Positioning GEL 6113

Anschlussbelegung fur Anschlusstechnik S1/S2/S3

Spannungsversorgung und Kommunikationsschnittstelle CANopen (CO)
M17

B
/-\ W//() Pin-Bezeichnung  Signalbezeichnung
o A +24 V Logik
g LR Wy : O//W// B +24 V Leistung
~ «Q ////// .
NN > @ c GND Leistung
1 GND Logik
Kupplung mit Stiftkontakten 2 CAN-GND
(Steckansicht)
3 CAN-Low
A .
F 4 CAN-High
N~
=}
™~ Kabelschirm und CAN Schirm sind mit dem
_m/ 2 metallischen Kupplungsgehause und mit dem
Q .
v Pin @ verbunden.
B 41.4[1.61] _
Alle MaRe in Millimetern [inches]
Anschlusszubehor fiir Anschlusstechnik S1/S2/S3
SeGMo-Connect, siehe Technische Information BZK
' I BZK17S0ONxxK
| | BZK17S0UxxK
BZK17SOCxxK

S1: 30cm [11.81 inch] | | BZK17SONxxL
S2: 50 cm [19.69 inch] | optional | BZK17S0UxxL
S3: 100 cm [39.37 inch] BZK17SONxxK BZK17S0CxxL
| BZK17S0UxxK I v";,-_-/—l_:g)))
M7 | BZK17S0CxxK | \ = /
He—H_ ) BZK17SONxxV
\SZL2Y) | BZK1750UXxV SeGMo-Box
| | (@=L GEL6505____N
L"’””)),) ->GEL6505 U

xx = Lange in Metern

22 Technische Information | D-01T-6113



Anschlusstechnik HS

Anschlusstechnik HS

Benannte Teile

Rickseite

i
@

o O

Einstellelemente fiir Kommunikationsschnittstelle CANopen (CO)

o0 T

Servicezwecke fir Kommunikationsschnittstelle CANopen (CO)

gD

¢\, LENORD
& +BAUER

Status-Anzeige — Gerat (LED1)
Status-Anzeige — Kommunikation (LED2)
Gewindestift M4 (Funktionserde)

M17-Einbaudose mit Stiftkontakten (Box-Anschluss):

= Spannungsversorgung

= Kommunikationsschnittstelle

Herausdrehbarer Blindstopfen fir Einstellelemente
Herausdrehbarer Blindstopfen fiir Servicezwecke

Not-Handverstellung
Drehschalter Busadresse 1er-Stelle
Servicestecker (Mini-USB)
Drehschalter Konfiguration
0...8 Baudrate
9 Service-Modus
= Kein Busbetrieb
= Tippbetrieb uber Joystick mdglich
Drehschalter Busadresse 10er-Stelle

Taster fir Servicezwecke

Der Taster darf nur von Lenord+Bauer betatigt
O 1e 4 werden.

Stand 2026-10-06
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Anschlusstechnik HS SeGMo-Positioning GEL 6113

Anschlussbelegung

Spannungsversorgung und Kommunikationsschnittstelle CANopen (CO)

Pin-Bezeichnung Signalbezeichnung

A +24 V Logik
B +24 V Leistung
C GND Leistung
1 GND Logik
2 CAN-GND
3 CAN-Low
Einbaudose mit Stiftkontakten 4 CAN-High
(Steckansicht)
Anschlusszubehor
SeGMo-Connect, siehe Technische Information BZK
BZK17S0NxxK
BZK17S0UxxK

BZK1

7S0CxxK
“ =

BZK17S0NxxL
. BZK17S0UxxL
optional
HS BZK17S0NxxK
BZK17S0UxxK
M17 BZK17S0NxxV
BZK17S0UxxV SeGMo-Box
GEL6505_______ N
GEL6505 U

SeGMo-Box
=» GEL6505__ C

|

I

I

I

I

I

I

| BZK17S0CxxK
N )
I

I

I

I

I

|

xx = Lange in Metern
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MaRbilder und EinbaumaRe / +BAUER
Malbilder und Einbaumale
Alle Mafe in Millimetern [inches]; Allgemeintoleranz DIN ISO 2768 -mK
Anschlusstechnik HS, Option R
31.5 20.9
[1.24] i 1.1000.39] 087 A
- - = -
T (o)}
A [ ] A o, LI L] A
0
- . 2
i W
‘ o Ui
9_,’\\ 32 A —
® D L2
| N
-
ol 2 | 5
-
2 |
-
+ ol
o =1 @ = £ = v
Y
_ |22.3]0.88] 16 [0.63]
D C B
E
100 [3.94] B
-~ =2
©
Y
A O] O]
i F .
o
(32}
)
o
©
y O —| O
o |
O
A Klemmkupplung beidseitig montierbar
B Gewindestift M4 (Funktionserde)
C Drehmomentstiitze rechts, GZ1167
D Gleitlager OG0001
E Abtriebswelle
d, Innendurchmesser Abtriebswelle

0 Drehmomentstitze und Klemmkupplung missen auf der gleichen Seite des Positionierantriebs montiert werden!
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MaRbilder und EinbaumaRe SeGMo-Positioning GEL 6113

Anschlusstechnik HS, Option 0 oder 1

N
31.5
2 20.9
e [1.24] A
© - - | .10]0.39] ‘[0.821
8 = | | D
A [ g A
o
N o O
A ]
v @ U;I 1
8? v L _ |
2\ <0
® A‘E)\\' /0'79/
S @
N
-
o
22.3
[0.88]
©'
™
Fu :
N
»
= TJ T =? = Yy v
O ) {| A
91 [3.58] 51[2.01]
C B
D
100 [3.94] | )
- ’/ - S
0
Y
e &
™
N,
o
o
v Ol @)
(0]
(0]
A Klemmkupplung beidseitig montierbar
B Gewindestift M4 (Funktionserde)
C 4 Abstandsbolzen M5, 7 mm [0,28 in] tief, zur Befestigung einer Drehmomentstiitze
D Abtriebswelle
dy Innendurchmesser Abtriebswelle

0 Drehmomentstiitze und Klemmkupplung miissen auf der gleichen Seite des Positionierantriebs montiert werden!
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MaRBbilder und EinbaumaRe / +BAUER
Anschlusstechnik SL, Option 0 oder 1
315
[1.24]
)
] F : I x
- = 10 [0.39]
™ N
= A
<
) f
A
-@- -@-
!
/7A
B g
/ ]
N
o
TT 1} = Yy v
[T 1 T
k y H = i
0
B 91 [3.58] . © . L 16 [0.63]
I ‘ 10.7 [0.42]
51 [2.01]
C
100 [3.94] _
A
©
™
o,
o
©
Y
A Gewindestift M4 (Funktionserde)
B 4 Abstandsbolzen M5, 7 mm [0,28 in] tief, zur Befestigung einer Drehmomentstiitze
C Abtriebswelle
d Innendurchmesser Abtriebswelle

0 Drehmomentstitze und Klemmkupplung missen auf der gleichen Seite des Positionierantriebs montiert werden!
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MaRbilder und EinbaumaRe SeGMo-Positioning GEL 6113

Anschlusstechnik ST, Option R

31.5 20.9
_[1.24] _10[0.39] 08 A
- - = - - Lo §
A d [ TTQ) (@Il S (1 L] '/ i
0
N O O
A 1
;I
©
\i .
< !
CER
™
—

16 [0.63]
.-

D C/ B —
E
100 [3.94]
A fo '@\

60 [2.36]

0
a

. B

A Klemmkupplung beidseitig montierbar Grau: M16-Kabelverschraubung fiir Hybridkabel
B Gewindestift M4 (Funktionserde) (Anschlusstechnik H1/H2/H3/S1/S2/S3/Vx/xx)
C Drehmomentstiitze rechts, GZ1167

D Gleitlager OG0001

E Abtriebswelle

d,  Innendurchmesser Abtriebswelle

0 Drehmomentstiitze und Klemmkupplung miissen auf der gleichen Seite des Positionierantriebs montiert werden!
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MaRbilder und EinbaumaRe / +BAUER
EinbaumaRe
Nenndrehmoment Bauform Option mit Drehmomentstiitze Malie
L1 L2 L6 L3 L4 L5
05, 07 K L,R 170 153 190,3 145 178,5 187
[6,69] [6,02] [7,49] [5,71] [7,03] [7,36]
10 L L,R 190 173 210,3 165 198,56 207

[7,48] [6,81] [8,28] [6,9] [7,81] | [8,15]

Nenndrehmoment Bauform Option ohne Drehmomentstiitze Mafle mit Zubehdrsatz
(mit Abstandsbolzen) L1 L2 L6 L3 L4 L5
05, 07 K 0 170 153 190,3 | 158,5 192 200,5
[6,69] [6,02] [7,49] [6,24] [7,56] @[7,89]
10 L 0 190 173 210,3 178,5 212 220,5
[7,48] [6,81] [8,28] [7,03] [8,35] [8,68]
05, 07 K 1 (mit Haltebremse) 195 178 215,3 183,5 217 2255
[7.68] [7,01] [8,48] [7,22] [8,54] [8,88]
10 L 1 (mit Haltebremse) 215 198 2355 203,5 237 2455

[8,46] [7.8] [9,26] [8,01] [9,33] |[9,67]
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Montagezubehor und Ersatzteile

Montagezubehor

Das Montagezubehor ist nicht im Lieferumfang enthalten.

Bezeichnung Artikel-Nummer

Klemmkupplung fiir Maschinenwellen mit Durchmesser:

= 15 mm [0,59 in] = MZ1351
= 16 mm [0,63 in] = MZ1335
= 17 mm [0,67 in] = MZ1354
= 18 mm [0,71 in] = MZ1356
= 199 mm [0,75 in] = MZ1355
= 20 mm [0,79 in] = MZ1339
Zubehdrpaket Gleitlager, bestehend aus: ZB61X01
5 St. Gleitlager, Artikel-Nummer: OG0001

Zubehorpaket Schaftschrauben, bestehend aus: ZB61X02
5 St. Schaftschraube M5%20, Artikel-Nummer: VS3412

Zubehorpaket Schrauben Drehmomentstiitze, bestehend aus: ZB61X03
10 St. Schraube M5x8, Artikel-Nummer: VS2107

Zubehorsatz fiir Option 0 und 1, bestehend aus: ZB6113L01

1 St. Drehmomentstiitze links, Artikel-Nummer: GZ1168
1 St. Gleitlager, Artikel-Nummer: OG0001

2 St. Schraube M5x8, Artikel-Nummer: VS2107

1 St. Schaftschraube M5x20, Artikel-Nummer: VS3412

1 St. Montagehinweis, Artikel-Nummer: D-53H-6113_01

Zubehorsatz fiir Option 0 und 1, bestehend aus: ZB6113R01
1 St. Drehmomentstiitze rechts, Artikel-Nummer: GZ1167

1 St. Gleitlager, Artikel-Nummer: OG0001

2 St. Schraube M5x8, Artikel-Nummer: VS2107

1 St. Schaftschraube M5x20, Artikel-Nummer: VS3412

1 St. Montagehinweis, Artikel-Nummer: D-53H-6113_01

Zubehorsatz fiir Option 0 und 1, bestehend aus: ZB6113LR1
1 St. Drehmomentstiitze links und rechts, Artikel-Nummer: GZ1169

1 St. Gleitlager, Artikel-Nummer: OG0001

2 St. Schraube M5x8, Artikel-Nummer: VS2107

1 St. Schaftschraube M5x20, Artikel-Nummer: VS3412

1 St. Montagehinweis, Artikel-Nummer: D-53H-6113_01

Ersatzteile

Bezeichnung

Warnaufkleber

Warnschild ,Warnung vor automatischem Anlauf‘, Seitenlange 25 mm [0,98 in], ASR A1.3/ISO 7010, Warnzeichen W018
Warnschild ,Warnung vor heier Oberflache®, Seitenlange 25 mm [0,98 in], ASR A1.3/ISO 7010, Warnzeichen W017
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Montagezubehor und Ersatzteile

MaRbilder Montagezubehor
Alle Mafe in Millimetern [inches]; Allgemeintoleranz DIN ISO 2768 -mK

Drehmomentstutze links, GZ1168 (Bestandteil von Option L und Zubehdrsatz ZB6113L01)
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Drehmomentstutze rechts, GZ1167 (Bestandteil von Option R und Zubehérsatz ZB6113R01)
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Montagezubehor und Ersatzteile

Drehmomentstutze links und rechts, GZ1169 (Bestandteil von Zubehérsatz ZB6113LR1)

. 25[0.98]
i
'
: |
|
o | t=3 |
< [118.11 mil] 2|,
= _ § D=
P S, >
|
Dy
A
|

7

21[0.83]_

12.3
[0.48]
M
E

Stand 2026-10-06 www.lenord.de 33


https://www.lenord.de

Montagezubehor und Ersatzteile SeGMo-Positioning GEL 6113

Klemmkupplung
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Fir Maschinenwellen mit Durchmessern von 15 mm bis 20 mm [0,59 in bis 0,79 in]

MaRe / Artikel-Nummer MZ1351 MZ1335 MZ1354 MZ1356 MZ1355 MZ1339

agd 15[0,59]H9 16[0,63]H9 17 [0,67]1H9 18[0,71]H9 19][0,751H9 20 [0,79] H®
Schrauben ISO 14579 Torx M5 M5 M5 M5 M5 M5
Gleitlager OG0001

(Bestandteil von Option L und R und der Zubehoérsatze ZB6113L01, ZB6113R01, ZB6113LR1 und ZB61X01)

A-A
& 7.1[0.28]
\Qrb ~ o (3_1 20050, 12 *1.97mi] )
A ) » -

(@8 _8_05 [031 (-)1.97 mil D

2 [78.74 mil]

Y
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Typenschliissel
Typenschlussel

6113 | Produkttyp
Kommunikationsschnittstelle

CO | CANopen (CiA 402) MB  Modbus/TCP
DP | PROFIBUS-DP (V0/V1) PL POWERLINK
EC | EtherCAT RT PROFINET IO / RT
IL | IO-Link SC sercos Il
IP | EtherNet/IP
Nenndrehmoment

05 | 5 Nm bei 55 min-1[3,69 ftelbf bei 55 rpm]

07 | 7 Nm bei 55 min-1[5,16 ftelbf bei 55 rpm]

10 | 10 Nm bei 55 min-1 [7,38 ftelbf bei 55 rpm]
Abtriebswelle d,, in Millimetern [inches]
U | 20,2 mm [0,8 in] Durchgangshohlwelle
Gehausematerial

A | Aluminium, eloxiert

Bauform
K Kurz
L Lang

Anschlusstechnik
ST | Steckverbinder
(M12: Feldbus/Industrial Ethernet, M23: Spannungsversorgung)
SL | Steckverbinder
(M12: 10-Link und Spannungsversorgung)
HS | M17-Einbaudose mit Stiftkontakten
S1 | 30 cm [11,81 in] Hybridkabel und M17-Kupplung mit Stiftkontakten
S2 | 50 cm [19,69 in] Hybridkabel und M17-Kupplung mit Stiftkontakten
S3 | 100 cm [39,37 in] Hybridkabel und M17-Kupplung mit Stiftkontakten
H1 | 30 cm [11,81 in] Hybridkabel und M23-Kupplung mit Stiftkontakten
H2 | 50 cm [19,69 in] Hybridkabel und M23-Kupplung mit Stiftkontakten
H3 | 100 cm [39,37 in] Hybridkabel und M23-Kupplung mit Stiftkontakten
Vx | Hybridkabel vorkonfektioniert flir SeGMo-Box GEL 6505,
Kabellange V1 =1 m [39,37 in]; V2 =3 m [118,11 in];
V3 =5m[196,85]; V4 = 8 m [314,96 in]; V5 = 10 m [393,70 in];
V6 =13 m[511,81in]; V7 = 15 m [590,55 in]; V8 = 18 m [708,66 in];
V9 =20 m [787,40 in]
xx | xx m Hybridkabel mit offenem Kabelende,
Lange in Metern: xx = 01 ... 20; Standard: 3 m
[39,37 in ... 787,40 in; Standard: 118,11 in]
Ausfiihrung
Standard
Einzelabsicherung
C | cULus Recognized Component
Option
0 Ohne Drehmomentstilitze, mit Abstandsbolzen,
ohne Haltebremse
1 Ohne Drehmomentstiitze, mit Abstandsbolzen,
mit Haltebremse
L Mit Standard-Drehmomentstiitze links und Gleitlager,
ohne Haltebremse
R Mit Standard-Drehmomentstitze rechts und Gleitlager,
ohne Haltebremse
Schutzart
3 IP 67 (mit Wellendichtring und Feuchteschutz),
Ausflihrung C: zuséatzlich Gehauseschutzklasse

Typ 1

- O

<« Produktbezeichnung
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Einschrankungen im Typenschliissel
Anschlusstechnik

Einsatz mit einer SeGMo-Box
= Die Anschlusstechniken H1/H2/H3/HS/S1/S2/S3/Vx/xx sind nur mit Kommunikationsschnittstelle CO (CANopen) lieferbar.

Standalone-Einsatz
= Die Kommunikationsschnittstelle DP mit Anschlusstechnik ST ist nur mit Ausfiihrung 0 lieferbar.
= Die Anschlusstechnik SL ist nur mit Kommunikationsschnittstelle IL lieferbar.

Nenndrehmoment/Bauform/Option

Nenndrehmoment Bauform  Gehauselange (Maf L1)

Option 0, L, R (ohne Haltebremse) Option 1 (mit Haltebremse)

05 5 Nm bei 55 min-1 K 170 mm [6,69 in] 195 mm [7,68 in]
[3,69 ftelbf bei 55 rpm]

07 7 Nm bei 55 min-1 K 170 mm [6,69 in] 195 mm [7,68 in]
[5,16 ftelbf bei 55 rpm]

10 10 Nm bei 55 min-1 L 190 mm [7,48 in] 215 mm [8,46 in]

[7,38 ftelbf bei 55 rpm]

Kundenspezifische Anpassungen

= Sondergehause und Sonderwellen sind auf Anfrage gemaR Freigabezeichnung lieferbar.

= Kundenspezifische Ausflihrungen mit einer Sonderkonfektionierung oder mit gednderten technischen Spezifika-
tionen erhalten eine Y-Nummer (<Produkttyp>Y<dreistellige Zahl>). Je nach kundenspezifischer Anderung kon-
nen weitere oder andere Dokumente giiltig sein.

36 Technische Information | D-01T-6113



# " LENORD

Hinweise fiir USA und Kanada (Ausfiihrung C) / +BAUER

Hinweise fur USA und Kanada (Ausfuhrung C)
Zertifizierung: cULus Recognized Component (Dokument E196161)

Allgemeines

= Die Positionierantriebe wurden nur fiir den Anwendungsbereich der NFPA 79 (Electrical Standard for Industrial Machinery)
gepruft.

= Mechanische Gefahrdungen durch bewegliche Teile sind im Rahmen der Endanwendung zu prufen.

= Die Eignung der Anschlussleitungen und Steckverbinder ist im Rahmen der Endanwendung zu Gberprifen.

= Der Schutz des Motors vor Uberlastung wurde im Rahmen der Zertifizierung nicht betrachtet und ist in der Endanwendung
zu bewerten.

= Der Schutz des Motors vor Ubertemperatur wurde im Rahmen der Zertifizierung nicht betrachtet und ist in der Endanwen-
dung zu bewerten.

= Der Schutz des Motors vor blockierender Maschinenwelle wurde im Rahmen der Zertifizierung nicht betrachtet und ist in
der Endanwendung zu bewerten.

Anschlusstechniken H1/H2/H3/HS/S1/S2/S3/Vx/xx

= Die Positionierantriebe wurden als integraler Bestandteil des SeGMo-Systems fiir den Bereich ,Factory Automation®
gepriift und getestet. Die Verwendung ist nur in Kombination mit den SeGMo-Boxen GEL6505B............C (GPNY) und
GEL6505A....C (GPNY?2) zuldssig (Dokument E483619).

= Die Positionierantriebe sind nur fiir den Einsatz mit der SeGMo-Box GEL6505A..........C oder GEL6505B ...cea.C in
Kombination mit SeGMo-Connect BZK._.......C..... vorgesehen.

Anschlusstechnik ST/SL

= Die Positionierantriebe sind nicht fur den direkten Anschluss an das Stromnetz vorgesehen. Die Spannungsversorgung ist
am Einsatzort iber ein Netzteil mit UL Listing gemaf UL 61010 oder UL 508 herzustellen. Das Netzteil muss die galvani-
sche Trennung zur Hauptstromversorgung gewahrleisten. Zwischen Netzteil und Positionierantrieb ist in der Zuleitung eine
UL 248 konforme Sicherung vorzusehen. Die Sicherung muss abhangig von der Eingangsspannung einen Nennwert von
I = 100W/Uy aufweisen (Eingangsspannung Uy: 24 V ... 30 V DC).

= Die Positionierantriebe wurden nur fiir den Einsatz in der Uberspannungskategorie 1l geprift.

= Die Positionierantriebe wurden nur fiir den Einsatz im Bereich ,Factory Automation“ (GPNY)) gepriift.
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Deutschland

Lenord, Bauer & Co. GmbH
Dohlenstrasse 32

46145 Oberhausen

Tel. +49 (0)208 9963 0
E-Mail info@lenord.de
www.lenord.de

Italien Spanien

Lenord+Bauer Italia S.r.l. Lenord Bauer lIberica, S.L.
Viale Famagosta 61 Carrer de Balmes, 150, 5°
20124 Milano 08008 Barcelona

Tel. +39 02 36536936 Tel. +34 603 607 499
E-Mail salesitaly@lenord.com E-Mail info@lenord.es
www.lenord.com www.lenord.com

USA

Lenord+Bauer USA Inc.

32000 Northwestern Highway, Suite 150
Farmington Hills, Ml 48334

Tel. +1 248 446 7003
orders@lenord.com

www.lenord.com

China

Lenord+Bauer Automation Technology (Shanghai) Co., Ltd.
Block 42, Room 302, No.1000,

Jinhai Road, 201206 Shanghai

Tel. +86 21 50398270

E-Mail Info@lenord.cn

www.lenord.cn

Indien

Lenord+Bauer India Private Limited
417 Golden Square Prime Serviced Office
Davanam Sarovar Portico Suites

Hosur Main Road, Bengaluru 560068
Karnataka

Tel. +919901516814

E-Mail info@lenord.co.in
www.lenord.co.in
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